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Predgovor 

Udžbenik MOTORNA VOZILA namenjen je prvenstveno studentima 
Saobraćajnog fakulteta u Beogradu ali ga mogu koristiti studenti, inženjeri i na-
učni radnici srodnih struka koji se bave izučavanjem motornih vozila, saobraćaja 
i transporta. Gradivo je podeljeno u 12 poglavlja svrstanih u dva osnovna dela: 
DEO I – TEORIJA KRETANJA MOTORNIH VOZILA i DEO II – KONSTRUKCIJA 
MOTORNIH VOZILA. Savladavanjem izložene materije, budući saobraćajni inže-
njeri stiču neophodna savremena znanja iz oblasti automobilske tehnike, vladaju 
zakonima teorije kretanja motornih vozila koji omogućuju analizu i rešavanje 
praktičnih problema u struci.  

Sadržaj udžbenika odgovara aktuelnom nastavnom planu i programu 
predmeta Motorna vozila na osnovnim studijama Saobraćajnog fakulteta Univer-
ziteta u Beogradu i prilagođen je novom konceptu nastave, u skladu sa Bolonj-
skom deklaracijom. Pri koncipiranju materije uvažavani su saveti kolega –nastav-
nika Saobraćajnog fakulteta pa je sadržaj udžbenika usklađen sa potrebama većeg 
broja predmeta na osnovnim i master studijama, Odseka za drumski i gradski sa-
obraćaj i transport. Kvalitetu udžbenika doprineli su i studenti Saobraćajnog fa-
kulteta, svojim korisnim savetima, zahtevima i preporukama, prikupljanih tokom 
višegodišnjeg rada autora u nastavi. Pri formiranju konačnog oblika knjige i sadr-
žajnosti gradiva, autoru je koristilo višegodišnje iskustvo sticano naučno-istraži-
vačkim radom kroz učešće na više domaćih i međunarodnih projekata i studija iz 
oblasti motornih vozila, saobraćaja i transporta. 

Posebno se zahvaljujem recenzentima, prof. dr Srećku Žeželju, i prof. dr 
Gradimiru Danonu, koji su svojim idejama, savetima, sugestijama i primedbama 
doprineli poboljšanju osnovnog teksta.  

Beograd, septembar 2020.      Autor 
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