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	Циљ предмета

	Упознавење са општим појмовима и принципима теорије управљања. Упознавање са појмовима као што су: математички модели, променљиве стања, излаз системa, управљачка дејства и др. Дефинисање појмова: управљљање у отвореној и затвореној спрези, линеарни регулатор, управљање кретањем и др. Упознавање са принципима управљања сложеним системима и управљања у реалном времену. Стицање знања аналитичких метода за моделирање, анализу и синтезу система управљања процесима, као и стицање знања потребних за решавање проблема у другим наставним предметима који се односе на моделирање, управљање и симулацију.

	Исход предмета

	Сваки студент ће бити оспособљен да формира моделе линеарних непрекидних, временски непроменљивих система, као и да врши анализу система у фреквенцијском и временском домену. Студент ће бити  оспособљен за испитавање својства система, као што су: стабилност, контролабилност и опсервабилност, као и  да врши анализу и синтезу дигиталних система управљања.

	Садржај предмета

	Теоријска настава:

Основни појмови теорије управљања. Дефиниција система, структура и параметри система, улаз, стање, излаз, управљање. Моделирање система. Типови математичких модела. Класификације система: динамички и статички, системи у континуалном и дискретном времену, системи са и без повратне спреге  и др. Лапласова трансформација. Функција преноса. Модели временски дискретних система. Теорема о одабирању и Z-трансформација. Простор стања. Особине система: линеарност, нелинеарност, стабилност (појам и критеријуми стабилности), контролабилност, опсервабилност. Фундаментални проблем оптимизације. Сложени системи. Дефиниција. Решавање сложених управљачких задатака. Структуре система.  Хијерархијска структура управљачког система. Проблеми координације. Декомпозиција система.  Неке од методологија Large-scale система. Системско инжењерство. Будућност теорије управљања. Сигнали. Кодирање. Информација. Кибернетски појмови о сигналима, њиховом садржају и облицима. Ентропија. Модели управљања. Информација о објекту управљања. Методи решавања управљачких задатака. 
Практична настава: 

МАТLAB. Основе МАТLAB-а. МАТLAB окружење. МАТLAB функције. Графика. Рад са матрицама. Програмирање у МАТLAB-у.  Лапласова трансформација. Z-трансформација. Функција преноса.  Модул за управљање (Control System Toolbox). Моделирање система. Функције преноса. Фреквенцијски одзиви система. Временски одзиви система.  Модели у простору стања. Решавање једначине стања. Стабилност, контролабилност и опсервабилност. Управљање системом. Синтеза LQ (Linear Quadratic) управљања. Континуална симулација. Програмски пакет SIMULINK. Основне групе блокова. Формирање SIMULINK модела. Анализа модела.  
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	Број часова активне наставе
	Остали часови

	Предавања:

2
	Вежбе:

2
	Други облици наставе:

0
	Студијски истраживачки рад:

0
	6

	Методе извођења наставе

	предавања ex-катедра, вежбе, рад у лабораторији.

	Оцена знања (максимални број поена 100)

	Предиспитне обавезе
	Поена:
	Завршни испит
	Поена:

	активност у току наставе
	15
	писмени испит
	35

	семинарски радови
	-
	усмени испит
	35

	колоквијуми
	-
	
	

	домаћи задаци
	15
	
	

	презентација пројекта
	-
	
	


