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A — Artikal
AGV — Automated Guided Vehicle
Al — Vestacka inteligencija (engl. Artificial Intelligence)
AMR — Autonomni mobilni roboti (engl. Autonomus Mobile Robots)
AR — Prosirena stvarnost (engl. Augmented Reality)
AS/RS — Sistemi za automatizovano uskladiStenje i iskladiStenje (engl.
Automated Storage/Retrieval systems)
Ast — Sirina radnog prolaza (engl. Aisle Stack Type)
AVS/R — Autonomni sistemi skladistenja i iskladistenja pomocu vozila (engl.
Autonomus Vehicles Storage and Retrieval)
COI — Indeks zapremine po narudzbenici (engl. Cube per Order Index)
CRM - Upravljanje odnosima sa korisnicima (engl. Customer Relationship
Management)
CW - Klark-Rajtov (algoritam) (engl. Clarke-Wright (algorithm))
DC — Distributivni centar
DTS — Vreme od prijema robe do uskladistenja (engl. Dock to Stock time)
ECR - Efikasan odgovor potrosac¢ima (engl. Efficient Consumer Response)
ERP — Planiranje resursa u preduzeéu (engl. Enterprise Resource Planning)
FCFS — prvi doSao — prvi opsluzen (engl. First Come First Served)
FEFO — Prvi istekao, prvi se otprema' (engl. First Expired First Out)
FIFO — Prvi usao, prvi izasao (engl. First In First Ouf)
I/0 — Ulazno-izlazne (stanice) (engl. Input/Output (stations))
IoT — Internet stvari (engl. Internet of Things)
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KPI — Klju¢ni indikatori performansi (engl. Key Performance Indicators)
KS — Komisioni sistem
KZ - Komisiona zona

! Prvo se otprema proizvod koji ima najkraci rok trajanja
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LiDAR - Detekcija i merenje udaljenosti svetlom (engl. Light Detection and
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Predgovor

Skladiste, kao kljucni logisticki entitet, privlaci paznju strucnjaka i istrazi-
vaca. U savremenim uslovima poslovanja, uz rastuce zahteve za efikasno$¢u u lan-
cima snabdevanja, digitalizacijom i razvojem e-trgovine, njegova uloga postaje jos
znacajnija. Pored potrebe za visokom efikasnoscu, troskovnom prihvatljivoséu i
odrzivoscu, sve veca primena automatizacije, robotizacije i informacionih tehno-
logija postavlja nove izazove pred skladi$ne sisteme. Zbog toga se problematika
skladiStenja na Saobrac¢ajnom fakultetu, Odseku za logistiku, izucava kroz dva
osnovna predmeta: Skladista 1 1 Skladista 2.

Skladista 1 pruzaju studentima osnovna znanja o:

o ulozi i zadacima skladista u logisti¢kom sistemu,

e skladi$nim podsistemima i procesima,

e znacaju i odredivanju lokacija skladista,

e vrstama i modelima optimizacije zaliha,

o karakteristikama robe relevantnim za skladiSne procese,

o tipovima skladi$nih objekata, njihovim tehno-eksploatacionim ka-
rakteristikama i saobra¢ajnoj povezanosti s okruzenjem,

e zahtevima bezbednosti u skladiStu.

Na ta znanja nadovezuje se Skladista 2, predmet koji je tema ove knjige.
On produbljuje razumevanje skladiStenja kroz analizu skladi$nih zadataka, tehno-
logija skladistenja i upravljanja skladi$nim procesima. Takode, bavi se primenom
savremenih informacionih, automatizovanih i robotizovanih resenja, klju¢nih za efi-
kasno upravljanje skladistima. Na taj nacin, studentima pruza celovit uvid u funk-
cionalnost skladi$nih sistema i razvija njihovu sposobnost kreiranja tehnoloskih
reSenja. Za uspes$no pracenje gradiva, potrebno je prethodno poznavanje materije
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iz predmeta SkladiSta 1 i Mehanizacija pretovara, koji se takode izucavaju na
Saobracajnom fakultetu.

Sadrzaj predmeta Skladista 2 obuhvata sledece celine:

Uvod — mesto i uloga skladista u logistici i lancima snabdevanja,
osnovni skladi$ni procesi i podsistemi.

Skladisni zadatak — tehnoloski zahtevi, tipi¢ne tehnologije, teh-
noloske koncepcije, tehnolosko resenje.

Tehnologije skladistenja — skladiStenje komadnih i rasutih
materijala.

Tehnologija komisioniranja — principi i metode komisioniranja.
Tehnolosko projektovanje — projektovanje skladisnih sistema i
procesa.

Performanse skladista — evaluacija efikasnosti skladi$nih operacija.

WMS (Informaciono-upravljacki sistem) — primena softverskih
reSenja u upravljanju skladiSnim procesima.

Ova knjiga prati nastavni plan i program predmeta Skladista 2, s ciljem da
studentima pruzi sistematican i primenljiv pregled savremenih skladiS$nih tehno-
logija, kao i metode njihove analize i primene u tehnoloskim reSenjima. Pomaze
im da definisu skladi$ne zadatke, odaberu odgovarajuée tehnologije i kreiraju opti-
malna tehnoloska resenja skladista. Takode, moze biti korisna i inzenjerima logis-
tike u praksi, narocito u oblastima tehnolosSkog projektovanja skladista, optimiza-
cije procesa i implementacije informacionih sistema.

Zahvaljujem se recenzentima, prof. dr Mom¢ilu Miljusu i prof. dr Nenadu
Bjeli¢u, na njihovim dragocenim sugestijama koje su znac¢ajno unapredile kvalitet
sadrzaja. Posebnu zahvalnost dugujem kolegi Nikoli Pavlovu na svesrdnoj pomo¢i
u pripremi rukopisa.

U Beogradu, mart 2025. Autor





